
電動台車オートランナー（柵なし）

用　紙

図　番

Ｂ－４

縮　尺 １／１５

検図作成日 品名 品番

仕　　　　様

型　　　　式

均等荷重 ｋｇ

テーブル寸法 ｍｍ

テーブル高サ ２５５

１１２５×６２０×９３０全長×全巾×全高

最小旋回半径

バッテリー １個

充　電　器

駆　動　方　式 チェーンドライブ・スプリング接地方式

走行モーター

制　御　方　式 マ　イ　コ　ン　制　御

操　作　方　式 ア　ク　セ　ル　レ　バ　ー　操　作

無負荷　０　～　３．５　　　

負荷　　０　～　２．３　　　

自　　　　　重

塗装色（マンセル値） １０Ｂ５／１０

走　行　速　度

９６０

バッテリー残量計付

５００

９００Ｌ×６００Ｗ

ｍｍ

ｍｍ

ｍｍ

ｋｍ／ｈ

ｋｍ／ｈ

ｋｇ

登　坂　角　度 約　３°（５００Ｋｇ負荷）

自在車　４７５

固定車　５０２

アクセルレバー

２－φ１５０ゴム固定車輪２－φ１５０ゴム

片輪ダブルストッパー付

自在車輪

最小旋回半径

走行ハンドル

Ｒ９６０

ボルト止メ

荷スリφ２１．７

ＷＫ－１５０ＲＢ
ＷＪ－１５０ＲＢ，
ＷＪ－１５０ＲＢ－ＷＳ

前・後進切換　スイッチ

非常停止スイッチ

電源ランプ

バッテリー残量計

前・後進切換　スイッチ

エアータイヤ２．５０－４－４

駆動輪

リチウムイオンバッテリー

　　　　別置充電器

　　　　　入力ＡＣ１００Ｖ

ＤＣ２４Ｖ、２００Ｗ

２０２１．　１．１４

約　７１

ＯＲ－５０１Ｅ

ＯＲ－５０１Ｅ


